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(57)-.\bstr2ct: A driver assist methcx! and driver assist device, based on lane information, are disclosed. The lane information 
is either measured using an image recorded by a video sensor and/or estimated from objects in said image, according to weather 
conditions. 



^\ (57) Ziisammeufassung: Zusammenfassung Es wird ein Fahrerassistenzverfahren und eine Fahrerassistenzvorrichtung voigeschla- 
^ gen, welche auf der Basis von Fahrspurinfortnationen arbeitet Die Fahrspurinformationen werden dabei je nach Witterungsbedin- 
1^ gungen aus einem von einem Videosensor aufgenommenen Bild gemessen und/oder aufgrund von Objelaen in diesem Biid geschStzt 
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RO. SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF. CG, Q, CM, GA, Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 

GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN. TD, TG). kUrzungen wird aufdie Erkldrungen CGuidance Notes on Co- 

, r .. ~. .... des and Abbreviations ") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 

, „ , 1 . . , /*CT 'Gazette verwiesen. 
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